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1 |Automatisch stempels uitklappen| 7 Automatisch stempels inklappen
2 |Stempels handmatig bedienen 8 Overbruggingsmenu

3 |Onderstel verbreden 9 Onderstel smal zetten

4 ||NOODSTOP 10 Go Home

5 |Motor snelheid selecteren 11 Go Back

6 |Service menu 12 LED-verlichting

Om de machine te starten, zet de batterij schakelaar verticaal en draai de hoofdsleutel aan (foto 1
links). Indien nodig, drukt u op de NOODSTOP-knop op het afstandsbedieningsdisplay (foto 2
midden). Als de NOODSTOP-knop wordt losgelaten kan de Lithium motor geactiveerd worden door
met de joysticks op de afstandsbediening te bewegen (foto 3 rechts).
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OP RUPSBANDEN VERPLAATSEN
Om de rupsmachine te verplaatsen, is het noodzakelijk dat alle stempelpoten van de grond zijn.
Het is ook mogelijk om de machine te verplaatsen als de mastarm is geopend, maar dit kan alleen

als de operator met de afstandsbediening op de grond naast de machine staat, en de werkbak
geen lading heeft.



Als de telescoopmast is gesloten kan de machine ook worden verplaatst vanuit de werkbak.
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Om de rupsmachine te verplaatsen (let op: stempels van de grond), drukt u op de rode

joysticks voor de rupsbanden op de afstandsbediening.

Om de mastarm te openen, bedient u de joystick telescoopmast van de afstandsbediening.

Let op; voor het bewegen van de stempelpoten moet de mastarm zijn gesloten.

De snelheid van de rupsbanden kan worden bepaald door een snelheidsregeling (traag, normaal of
maximaal) te kiezen.

BEWEGEN VAN DE STEMPELPOTEN

Voor het bewegen van de stempelpoten is het noodzakelijk dat de machine goed gesloten en uitgelijnd
staat: alle mastdelen zijn ingeschoven en de gele pijlen (zie foto rechtsonder) staan recht tegenover
elkaar. In dit geval toont het display het pictogram 'Machine gesloten en uitgelijnd’ (zie foto linksonder).
De stempelpoten bewegen kan vanuit de werkbak met de afstandsbediening goed in houder van de
werkbakof, of met de afstandsbediening in de hand naast de machine.
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AUTOMATISCH STEMPELS UITKLAPPEN / STABILISEREN

Voor automatisch stempelpoten uitklappen / stabiliseren dient de
machine eerst goed gesloten en uitgelijnd te staan (zie vorige alinea).
Druk vervolgens op de groene knop (nummer 7) van de

afstandsbediening om de procedure automatisch stabiliseren te OK
starten. Dit proces is pas voltooid wanneer het display de pictogram
'machine gestabiliseerd’ laat zien (zie afbeelding rechts). W

Bewegingen maken met het bovenste mastgedeelte kan pas als de
machine goed gestabiliseerd staat.




HANDMATIGE BEDIENING STEMPELPOTEN
Het is mogelijk om de stempelpoten één voor één te bedienen door de blauwe knop (nummer 2) van
de afstandsbediening in te drukken en de instructies op het display hierna opvolgen.
Daarna wordt aanbevolen om automatisch stempels uitklappen (nummer 7) te gebruiken zodat de

machine goed en veilig wordt gestabiliseerd.

AUTOMATISCH STEMPELPOTEN INKLAPPEN

Voor het automatisch inklappen van de stempelpoten en de machine terug te zetten naar
transportstand laat u de machine eerst goed sluiten en uitlijnen (zie vorige alinea's).
Daarna houdt u de gele knop (hummer 1) op de afstandsbediening ingedrukt totdat de
stempelpoten volledige omhoog staan ingeklapt tot het einde van hun slag.

MASTDELEN BEWEGEN

Het bewegen van de mastdelen kan alleen als de afstandsbediening goed in

de houder van de werkbak is geplaatst en de machine goed gestabiliseerd 1 3 g

staat. Het icoon 'Machine gestabiliseerd' verschijnd bij een goede
stabilisatie.Als de machine nog niet goed is gestabiliseerd zal 'Fail' in de
displayverschijnen zodra u de joysticks van de afstandsbediening gaat 2 4
gebruiken.U beweegt de mast door de betreffende schuiven van de

afstands-bediening te gebruiken.
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ST1/2/3/4; stempelpoot "1/2/3/4" raakt de grond

niet.

INCL FAIL; de machine staat niet waterpas binnen de

inclinatieafstand.

LOAD FAIL; overbelasting of onderbelasting van de

werkbak.

BASKET FAIL; afstandsbediening niet correct
geplaatst in de houder van de werkbak.
PEDAL FAIL (OPTIONAL); pedaaloptie is geact
maar pedaal wordt niet correct ingedrukt.

» AUTOST FAIL; automatische stabilisatie is niet volledig uitgevoerd.

AUTOMATISCH BEWEGEN

Indien nodig kan de machine automatisch enkele functies activeren. Het
pictogram 'Auto’ (zie rechts) zal verschijnen.

WERKPOSITIE OPSLAAN

Een werkpositie kan worden opgeslagen door tegelijkertijd op de
knoppen nummer 10 en 11 te drukken. Het pictogram "Save" (zie

rechts) zal verschijnen.

AUTOMATISCH TERUGKEREN NAAR OPGESLAGEN POSITIE (GO BACK)
Het bovenste mastdeel kan automatisch terug naar de eerder opgeslagen positie door de oranje
knop 'Go back' (nummer 11) ingedrukt te houden.

AUTOMATISCH SLUITEN VAN DE BOVENSTE MASTDELEN (GO HOME)

De bovenste mastdelenkunnen automatisch worden gesloten en uitgelijnd door de rode
knop 'Go home (nummer 0), ingedrukt te houden.

Mastdeel sluiten kan ook handmatig worden uitgevoed, maar het wordt aanbevolen om
dit proces te voltooien door de "Back home" knop ingedrukt te houden tot het
pictogram 'Gesloten en uitgelijnd' (zie onderste foto rechts) wordt weergegeven.
Hierna kunnen de stempelpoten worden ingeklapt en kunt u de machine verplaatsen
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