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LET OP; voor het starten van de diesel motor (als de motor nog koud is):
tegelijkertijd de knoppen "diesel motor Start-Stop" en "Gloeien" (zie foto afstandsbediening)
indrukken en ca. 10 seconden wachten tot de motor draait.

Om de machine te kunnen starten, is het vereist dat de 
contactsleutel van de motor zich in de "AAN" positie bevindt
en alle NOODSTOP-knoppen zijn vrijgegeven (eerst indrukken en 
daarna weer loslaten). De batterij schakelaar moet zich in de 
verticale positiebevinden (zie foto rechts).

Het starten van de benzine-, of elektro motor (220V stopcontact 
via verlengsnoer), kan worden uitgevoerd door op de Start-Stop 
knop van de betreffende motor te drukken op de 
afstandsbediening (zie foto afstandsbediening).
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SNELHANDLEIDING BEDIENING HINOWA LIGHTLIFT 14.70 - 14.72 - 19.65 IIIS

Onderstel smal zetten
(LL 14.70 & 19.65)

LEES VOOR HET GEBRUIKEN VAN DEZE MACHINE ZORGVULDIG DE GEBRUIKERSHANDLEIDING
LET OP! DEZE SNELSTART IS GEEN VERVANGING VAN DE GEBRUIKERSHANDLEIDING!
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Om de machine te verplaatsen (let op: stempels van de grond), bedient u de rupsband 
joysticks op de afstandsbediening (linker, rechter of beide tegelijk voor rechtuit).
Om de JIB-arm te openen, drukt u op de joystick van de JIB-arm (zie foto 
afstandsbediening). De JIB-arm moet gesloten zijn voordat u de stempelpoten laat 
bewegen.

STEMPELPOTEN UITKLAPPEN / MACHINE SLUITEN EN UITLIJNEN
Het is alleen mogelijk om de stempelpoten uit te 
klappen als de machine goed gesloten en uitgelijnd is;
de GELE pijlen (zie foto rechts) staan dan tegenover 
elkaar en de sensoren kunnen de reflector detecteren 
(zie foto linksonder), anders zal de display ERROR 
blijven aangeven.
Als de machine goed staat gesloten en uitgelijnd 
verschijnt het juiste icoon"machine gesloten en goed 
uitgelijnd" (zie 2e afbeelding rechtsonder).
Om de onderwagen te bedienen, hoeft de afstands-
bediening niet in werkbak zijn geplaatst, de operator 
kan deze vanaf de grond naast de machine bedienen.

RUPSBANDEN VERPLAATSEN
Om de rupsmachine te verplaatsen is het vereist dat de machine goed gesloten en 
recht uitgelijnd staat (zie volgende alinea), en de stempelpoten van de grond staan.
Voor het verplaatsen dienen de stempelpoten volledig te zijn ingetrokken (zie alinea 
automatisch intrekken stempelpoten).
Het is mogelijk om de LL 19.65 met geopende JIB-arm (zie afbeelding onder) te 
verplaatsen, maar dit kan alleen als de operator op de grond naast de machine staat 
met de afstandsbediening, en de werkbak geen lading heeft.
Wanneer de JIB-arm gesloten is, kunt u de rupsen ook vanuit de werkbak bedienen.
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ERROR 

AUTOMATISCH STEMPELS UITKLAPPEN /
STABILIEREN
Voor automatisch stempels uitklappen / stabiliseren 
dient de machine eerst goed gesloten en uitgelijnd te 
staan (zie vorige alinea).
Druk vervolgens op de groene knop (nummer 7) van de 
afstandsbediening en houd deze ingedrukt zodat de 
machine de procedure automatisch stempels uitklappen 
/ stabiliseren start. Als de procedure klaar is zal het OK 
icoon in de display verschijnen (zie foto rechts).
Let op; wachten op OK is verplicht anders geeft de 
machine de mastfunties niet vrij!

HANDMATIG STEMPELEN
Het is mogelijk om de stempelpoten één voor één handmatig te bedienen door de blauwe knop 
(nummer 2) van de afstandsbediening in te drukken en de instructies op het display hierna 
opvolgen.
Daarna wordt aanbevolen om automatisch stempels uitklappen / stabiliseren (nummer 7) te 
gebruiken zodat de machine goed en veilig wordt gestabiliseert.

AUTOMATISCH STEMPELPOTEN INKLAPPEN
Om de stempels automatisch in te klappen en machine terug in transportstand te zetten dient de 
machine opnieuw goed gesloten en uitgelijnd te worden gezet. Houd daarna de gele knop (nummer 
1) ingedrukt.
Let op; alle stempelpoten moeten volledig omhoog ingeklapt staan tot het einde van hun slag!

BEWEGEN VAN DE MASTDELEN
De mastdelen kunnen alleen bewegen wanneer de operator zich in de werkbak bevindt, de 
afstandsbediening goed in de houder van de werkbak is geplaatst en de machine goed
gestabiliseerd staat. U kunt hierna de betreffende joysticks van de afstandsbediening gebruiken 
(zie foto afstandsbediening), om de mastdelen te bewegen, of de draaikrans te roteren.

Let op; om te kunnen werken met 200 kg in de werkbak moet de JIB-arm gesloten zijn.
Als de JIB-arm geopend is, is het maximale toegestane gewicht in de werkbak 120 kg.
Bij het overschrijden van deze gewichten worden de mastbewegingen automatisch geblokkeerd. 
Na het verwijderen van het teveel aan gewicht uit de werkbak zal de mast weer kunnen 
bewegen.
Wanneer het werk is voltooid kunt u de stempelpoten uitklappen, machine weer sluiten en 
daarna verplaatsen (zie alinea stempelpoten uitklappen / machine sluiten en uitlijnen).
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LIJST VAN PITOGRAMMEN OP HET DISPLAY

ZELF DIAGNOSE: LIJST VAN MOGELIJKE ERROR ICONEN IN HET DISPLAY
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